
ชุดเรียนรู้ระบบหุ่นยนต์
เสรมิสรา้งจนิตนาการ  ความคดิสรา้งสรรค ์ ในการประดษิฐ์และออกแบบทา่ทางการ
เคลือ่นไหวของหุน่ยนต์ในรูปแบบต่างๆ ปรับเปล่ียนรูปแแบบได ้3 แบบ มาตรฐาน

HUNO DINO DOGY

16 DIGITAL SERVO MOTORS
Quick & Simple Joint Assembly
3 Standard Platfroms : HUNO, DION, DOGY
Controller : AVR ATmega128

RS232 Download Program
Infared Remote Control
Create Robot Motion with Software
Internet Sharing of Robot File



ROBOBUILDER  5710K                            * 18,600.- (* ราคายงัไมร่วม VAT 7%)

ROBOBUILDER  5720T-S02                     * 23,200.- (*ราคายงัไมร่วม VAT 7%)

(C-YA-A-00094)

(C-YA-A-00095)

Tel. 02-7121120    Fax. 02-3917216
ETT CO., LTD.

ROBOBUILDER 5710K/5720T-S02 หุ่นยนต์ตัวใหม่จาก บริษัท
ROBOBUILDER ประเทศเกาหลี เป็นหุ่นยนต์ที่ใช้ DIGITAL
SERVO MOTOR ในการทำงาน จำนวน 16 ตัว สามารถปรับ
เปลี่ยนรูปแบบการต่อได้อิสระตามความคิด  เพราะด้วยจุดเด่นใน
เร่ืองจุดต่อของข้ัว MOTOR ที่มีความง่ายในการต่อเข้าด้วยกัน ใน
จุดต่อ MOTOR ต่างๆ ออกแบบได้ดีกว่าหุ่นยนต์ทั่วๆ ไปมาก

ในชดุ ROBOBUILDER 5110K และ 5720T-S02
ประกอบดว้ย ...
1. ตัวหุ่นยนต์ประกอบสำเร็จพร้อมใช้งานในรูปแบบ HUNO
2. REMOTE CONTROL
3. สาย DOWNLOAD RS232
4. BATTERY การทำงานแบบ NI-MH 8.4V, พร้อม
    DC ADAPTER ชาร์จ BATTERY
5. CD-ROM โปรแกรมใชง้าน และคูมื่อการใชง้าน
6. กระเปา๋พลาสตกิแขง็อยา่งด ีใชเ้กบ็รกัษาหุน่ยนต์
    ET-BOX1

โดยมแีบบใหส้ามารถตอ่หุน่ ได้ 3 แบบ มาตรฐาน - HUNO หุ่นยนต์แบบมนุษย์
  เดิน 2 ขา

- DINO หุ่นยนตแ์บบไดโนเสาร์
   เดิน 2 ขา พร้อมมีหาง

- DOGY หุ่นยนต์แบบสุนัข
  เดนิแบบ 4 ขา

คุณสมบติั รุ่น 5720T-S02 จะมคุีณสมบตัเิชน่เดียวกบัรุน่ 5710K โดยปรบัเปลีย่น

รายละเอียด
•  โครงสร้างของหุ่นและตัว DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 16 ตัว จะเป็นรุ่นพลาสติกใสมองเห็น
กลไกภายในพร้อมมี LED 2 สี ในตัว SERVO สามารถสั่งงานให้ติดดับตามการเคลื่อนที่ของตัวหุ่น
•  บอร์ดควบคุมการทำงาน เพิ่ม IC SOUND เข้าไปทำให้สามารถสั่งงาน OUTPUT เป็นเสียงได้ เช่น
เสียงดนตรี
• ในส่วนหัวของหุ่นจะมี DISTANCE SENSOR วัดระยะทางและตรวจจับ เพิ่มเข้ามาด้วย

* ราคายงัไมร่วม VAT 7% รับประกนัสนิค้า 1 ป ีสำหรบัสนิค้า ROBOBUILDER ท่ีสัง่ซ้ือจาก อีทีที

คุณสมบตั ิรุ่น 5710K
•  ตัวหุ่นในแบบ HUNO หุ่นยนต ์2 ขา สงู 28.5 cm., น้ําหนกั 1.25 kg
•  ใช้ DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 16 ตัว เป็น รุ่น WCK-1111 จำนวน 4 ตัว
และ WCK-1108 จำนวน 12 ตัว ควบคุมองศาการหมุนควบคุม SPEED การหมุนได้
ทำใหส้ามารถควบคมุการทำงานความเรว็ และทา่ทางตา่งๆ ของหุ่นไดเ้ป็นอย่างดี
•  บอร์ดควบคุมการทำงานใช้ MCU ของ ATMEL เบอร์ ATMEGA128
•  BATTERY การทำงาน แบบ NI-MH 8.4V, พร้อมตัว DC ADAPTER ชาร์จ BATTERY
•  REMOTE CONTROL สั่งงานหุ่นยนต์ แบบ INFARED

โปรแกรมการสั่งงาน
•  ทำงานบน OS WINDOWS XP, VISTA ในรูปแบบ GRAPHIC
สัง่งาน หรือปรับเปล่ียนใชใ้นแบบของภาษา C หรือในแบบภาษา
อื่นๆ ของ AVR ก็ได้
•  DOWNLOAD ข้อมูลท่ีเขียนเข้าตัวหุ่นยนต์ได้ทาง PORT RS232
(สามารถใช้ PORT USB ได้ โดยเพิ่ม ET-USB/RS232 MINI)
   •  สามารถ DOWNLOAD รูปแบบคำสั่งหรือท่าทางที่ทำขึ้น
    ใหม่ๆ  ไดท้าง INTERNET http://www.robobuilder.net
     •  นอกจากน้ี ยังสามารถต่อขยายการทำงานในการต่อ
      หุ่นยนต์ในอนาคตได้อีก เช่น
      DISTANCE SENSOR, SOUND DETECTION,
     ACCELERATION SENSOR, BLUETOOH

สนุกที่จะเรียนรู้ - ROBOBUILDER

      ทาง อีทีที เราได้จัดหาอุปกรณ์ และอะไหล่ช้ินส่วนของ SERVO และตัวหุ่น ROBOBUILDER ไว้บริการลูกค้าท่ีส่ังซ้ือสินค้า
จากทาง อีทีที สามารถตรวจซ่อมให้ได้ทันที ไม่ต้องส่งซ่อมยังต่างประเทศ รับประกันสินค้า 1 ปี สำหรับสินค้า ROBOBUILDER
 ทีส่ัง่ซือ้จาก อีทที ี( ^ - ^ )



ROBOBUILDER  5710K-E02                     * 13,600.- (*ราคายงัไมร่วม VAT 7%)(C-YA-A-00096)

WCK-1111K                               * 1,990.-    /    WCK-1108K                           * 1,790.-(A-MO-M-00124) (A-MO-M-00123)

RBO-JOINT03 BLK                    * 580.-    /    RBO-JOINT02 BLK                   * 200.-(A-MO-M-00125) (A-MO-M-00126)

RBX-ACL3A01                                                                                      * 980.-(B-IC-A-00026)

ET-USB/RS232 MINI                                                                            * 440.-  (P-ET-A-00334)

เป็นบอร์ดเปลี่ยนสัญญาณจาก RS232 PORT เป็น USB PORT ขนาดเล็กราคาประหยัด ใช้ต่อเข้าโดย
ตรงกับขั้ว USB ของคอมพิวเตอร์ พีซี
•  ใช้ไอซีของบริษัท FTDI เบอร์ FTDI232RL และไอซีเบอร์ MAX3243 ในการทำงาน
•  ขั้วต่อ RS232 แบบ DB 9 PIN ตัวผู้และขั้วต่อUSB แบบ TYPE A
•  ET-USB/RS232 MINI ... ประกอบด้วย
    1. ET-USB/RS232 MINI  2. CD-ROM

1 2

เป็นบอร์ดเสริมการทำงานของหุ่น ROBOBUILDER ใช้วัดความเร่ง และความโน้มเอียงทางแกน X, Y, Z
•  3 แกน X, Y, Z   +1.75g ถึง - 1.75g   •  ประกอบบัดกรียึดเข้าไปในชุดควบคุมส่วน CPU ของตัวหุ่น
•  ประยุกต์ใช้งานสำหรับหุ่น ให้สามารถรู้ว่า ตัวหุ่นตั้งตรงอยู่ หรือ ตัวหุ่นเอียง อยู่ในตำแหน่งใด

*** ทาง อีทีที เราได้จัดหาอุปกรณ์ และอะไหล่ช้ินส่วนของ SERVO และตัวหุ่น ROBOBUILDER ไว้บริการลูกค้าท่ีส่ังซ้ือสินค้าจากทาง อีทีที
 สามารถตรวจซอ่มให้ได้ทันที ไม่ต้องส่งซ่อมยังต่างประเทศ รับประกันสินค้า 1 ปี สำหรับสินค้า ROBOBUILDER ท่ีส่ังซ้ือจาก อีทีที ***

เป็นชุดต่อพลาสติกยึดกับตัว DIGITAL SERVO MOTOR ของ
ROBOBUILDER สามารถใช้กับรุ ่น WCK-1111K, WCK-1108K
โดยทำให้สามารถต่อดัดแปลงรูปแบบ การต่อตัว SERVO MOTOR
เข้าด้วยกันได้หลายรูปแบบ นำไปต่อประยุกต์ ต่อเป็นแขนกล หรืออื่นๆ
ได้อีกมากมาย มีจำหน่าย 2 รุ่น
เป็นระบบ DIGITAL SERVO MOTOR รุ่นเดียวที มีระบบ การต่อกลไกล
หุ่นพร้อมชุดต่อพลาสติกที่ ให้คุณได้ต่อ อย่างอิสระที่ดีที่สุดชุดหนึ่ง

•  ชุด RBO-JOINT02 BLK จะมีรูปแบบ
    ตัวตอ่ 8 รูปแบบ รวม 8 ช้ิน

•  ชุด RBO-JOINT01 BLK จะมีรูปแบบตัวต่อ 11 รูปแบบ รวม 39 ช้ิน

DIGITAL SERVO MOTOR

เป็น DIGITAL SERVO MOTOR ใช้  MCU ATMEGA8 ในการควบคุมสั่งงานตัว SERVO ภายใน
ในแบบ PID CONTROL (+- 0.8 องศา)
- WCK-1111K ทำงานที ่6 - 10VDC, TORQUE 11kg/cm., 1.8A MAX
- WCK-1108K ทำงานที ่6 - 10VDC, TORQUE 8kg/cm., 1.8A MAX
•  สามารถทำงานในแบบหมุนรอบตัว 360 องศา ทำเป็นชุดล้อได้
•  สามารถสั่งงานควบคุมตำแหน่งในการหมุนได้ 0 - 333 องศา
•  รับ - ส่ง ข้อมูลสั่งงานตัว MOTOR ในแบบ MULTI-DROP FULL DUPLEX UART (TTL)
สามารถต่อพ่วงสัญญาณควบคุม MOTOR หลายตัวร่วมกันได้
•  สามารถเลอืก SPEED และทิศทางในการหมุนได้

Electronics   Technology   Team

เป็นแบบชุด KIT หุ่นยนต์ ROBOBUILDER ในแบบเริ่มต้นใช้งาน ในงบประมาณประหยัด โดยในชุด 5710K-E02 นี้จะมีรายละเอียดคล้าย
คลึงกับในชุด 5710K โดยลดจำนวนตัว SERVO MOTOR เป็น 8 ตัว และตัวพลาสติกส่วนตัวของหุ่นลง

คุณสมบตั ิ5710K-E02   •  ใช้ DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 8 ตัว รุ่น WCK-1108
•  บอร์ดควบคุมการทำงานใช้ MCU ของ ATMEL เบอร์ ATMEGA128
•  BATTERY การทำงานแบบ NI-MH 8.4V, พร้อม DC ADAPTER ชาร์จ BATTERY ,REMOTE CONTROL ส่ังงานหุ่นยนต์
    แบบ INFARED      •  DISTANCE SENSOR ติดภายในส่วนหัว

ในชุด ROBOBUILDER 5710K-E02
- เป็นชุดมาตรฐานจากต่างประเทศ
พร้อมกล่อง (ไม่ประกอบ)

•  สามารถต่อเป็นชุดหุ่นยนต์ในแบบเริ่มต้นได้ 12 รูปแบบ เชน่ แขน ปดิ-เปดิ ประต,ู คมีหนบีอตัโนมตั,ิ รถสามลอ้, แขนกล, หุ่นสามขา,
    รถสีล้่อ, รถคมี, รถขดุดนิ,หุ่นสนัุข, หุ่นสีข่าตดิลอ้, หุ่นง,ู หุ่นสองขา

•  ตัวอย่างการต่อเป็นหุ่นยนต์ในรูปแบบต่างๆ

* ราคายงัไมร่วม VAT 7% รับประกนัสนิค้า 1 ป ีสำหรบัสนิค้า ROBOBUILDER ท่ีสัง่ซ้ือจาก อีทีที

www.etteam.com



* ราคาสินค้ายังไม่รวมภาษีมูลค่าเพิ่ม 7% บริษัทขอสงวนสิทธิ์ในการเปลี่ยนแปลงรายละเอียดและราคาสินค้าโดยไม่แจ้งให้ทราบล่วงหน้า

บอร์ดของทาง อีทีที ท้ังหมดเลือกใช้ SOCKET ขากลม ในการประกอบบอรด์ แทน SOCKET ธรรมดาราคาถูกทั่วไปที่จะเกิดปัญหาในอายุการใช้งาน
       Tel. 02-7121120          Fax. 02-3917216          e-mail : sale@etteam.com            >>

บริษัท อีทีที จำกัด

www.etteam.com
ETT CO., LTD.

ET-ARM STAMP ADUC7024                    * 1,050.-

บอร์ดในตระกลู ARM7 ของบริษัท ANALOG DEVICE เบอร์ ADUC7024 ออกแบบบอรด์
เป็นบอร์ดขนาดเล็ก ง่ายต่อการนำไปประยุกต์ต่อใช้งานต่างๆ หรือใช้ต่อเข้ากับ PROJECT
BOARD ทดลองวงจรก็ทำได้สะดวก

(P-ET-A-00374)

•  D TO A ขนาด 12 BIT 2 CH. (0 - 2.5V)
•  PORT I/O 5 PORT คือ P0 (6 BIT), P1 (8 BIT), P2 (1 BIT), P3 (8 BIT), P4 (8 BIT)
•  I/O PIN สามารถต่อ I/O ระดับสัญญาณ 5V ได้    •  RS232 PORT 1 ช่อง  4 PIN ETT
•  ขั้วต่อใช้งานวางตัวบน PIN HEADER ระยะห่าง 2.54 mm. ขนาด 50 PIN (ด้านละ 25 PIN)
•  ขนาด PCB 40 X 65 mm.      •  POWER SUPPLY ใช้งานแรงดัน 3.3 VDC
•  สามารถ DOWNLOAD โปรแกรมเข้าหน่วยความจำภายในแบบ FLASH ได้โดยตรงจาก
เคร่ือง PC ผ่านทาง PORT RS232
•  ชุด ET-ARM STAMP ADUC7024 ประกอบด้วย ...
1. บอร์ด ET-ARM STAMP ADUC7024
2. CD-ROM คู่มือและโปรแกรมใช้งาน
3. สาย DOWNLOAD ET-RS232 DB 9 PIN F

•  ใช้ MCU ตระกูล ARM7 TDMI CORE เบอร์
ADUC 7024 สัญญาณ CLOCK 32.768KHz
สามารถทำงานแบบ PHASE LOCK LOOP, RUN
41.78MHz, 64 PIN LQFP TYPE
•  หน่วยความจำ FLASH 62 KBYTE, RAM
8KBYTE
•  A TO D ขนาด 12 BIT 10 CH. (0 - 2.5V)

1 2 3

ในชุด ET-USB/RS422/485 V2.0  ประกอบด้วย ...
1. บอร์ดพร้อมกล่อง
2. สายต่อ USB CABLE A TO B TYPE
3. CD-ROM คู่มือการใช้งานและ DRIVER

การแปลงสญัญาณ : USB TO RS422 (FULL DUPLEX) และ RS485 (HALF DUPLEX)
BAUD RATE : สัญญาณใช้งานได้ต้ังแต่ BAUD RATE 300 BPS ถึง 128 KBPS
ขัว้ตอ่ใชง้าน : USB เป็นแบบ USB CONNECTOR TYPE B

: RS422/485 เป็นแบบ PLUG TYPE TERMINAL BOX พร้อม
SW เลือก MODE การทำงาน RS422 และ 485

OS ที่ใช้งาน : ต่อเข้ากับ USB PORT บน OS WINDOWS 98/ME/2000/
XP/VISTA ติดตั้งแบบ PLUG & PLAY ใช้ไฟเลี้ยงวงจรจากขั้ว
USB

LED สถานะ : มี LED TX, RX, POWER
ระยะต่อใช้งาน : 4000 ฟุต หรือ 1.2 กิโลเมตร
ขนาดกล่อง : 7.5 X 2.5 X 5 cm.

ET-USB/RS422/485 V2                            * 1,050.-
(P-ET-A-00372)

ชุดเปล่ียนสัญญาณการส่ือสารจาก USB
PORT เป็นแบบ RS422/485 ใช้งานกบั
เคร่ืองคอมพิวเตอร์ PC เหมาะสำหรับนำ
คอมพิวเตอร์ PC ใช้งานต่อกับ PORT
RS422 หรือ RS485 เข้ากับอุปกรณ์ต่างๆ
ในงานอตุสาหกรรมตอ่ระบบ Network
หรือในกรณีต้องการต่อในระยะทางไกลๆ
โดยสามารถใช้งานได้ไกลถึง 1.2 กิโลเมตร

1 2 3

ชุดเปลี่ยนสัญญาณการสื่อสารจาก USB
PORT เป็นแบบ RS422/485 แบบ ISO-
LATION อุปกรณ์เปล่ียนสัญญาณจากแบบ
USB PORT บนเครื่องคอมพิวเตอร์ PC
ให้เปล่ียนเป็นแบบ RS422/485 ซ่ึงใช้วงจร
แยกสัญญาณออกจากกันระหว่างส่วนคอม
พิวเตอร์ PC และส่วน RS422/485 ด้วย
วงจร OPTO  ISOLATION ป้องกันความ
เสียหายท่ีเกิดจากระบบไฟฟ้าผิดปกติ หรือ

ในชุด ET-USB/RS422/485 ISOLATION V2.0  ประกอบด้วย ...
1. บอร์ดพร้อมกล่อง
2. สายต่อ USB CABLE A TO B TYPE
3. CD-ROM คู่มือการใช้งานและ DRIVER

การแปลงสญัญาณ : USB TO RS422 (FULL DUPLEX) และ RS485 (HALF DUPLEX)
BAUD RATE : สัญญาณใช้งานได้ต้ังแต่ BAUD RATE 300 BPS ถึง 115.2 KBPS
ISOLATION : ใช้วงจร POWER SUPPLY DC/DC CONVERTER ISOLATED

 (1K VDC ISOLATION) รวมกับวงจร OPTOCOUPLER LOGIC
 เบอร์  6N137  และ  6N136  ในการแยกสัญญาณทางไฟฟ้าเป็น
 OPTO

ขัว้ตอ่ใชง้าน : USB เป็นแบบ USB CONNECTOR TYPE B
: RS422/485 เป็นแบบ PLUG TYPE TERMINAL BOX พร้อม
SW เลือก MODE การทำงาน RS422 และ 485

OS ที่ใช้งาน : ต่อเข้ากับ USB PORT บน OS WINDOWS 98/ME/2000/XP/
VISTA ติดตั้งแบบ PLUG & PLAY ใช้ไฟเลี้ยงวงจรจากขั้ว USB

LED สถานะ : มี LED TX, RX, POWER
ระยะต่อใช้งาน : 4000 ฟุต หรือ 1.2 กิโลเมตร
ขนาดกล่อง : 7.5 X 2.5 X 5 cm.

ET-USB/RS422/485 ISOLATION V2       * 1,890.-
(P-ET-A-00373)
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เหตุฟ้าผ่าเข้ามาในระบบสายสัญญาณ  โดยจะป้องกันไม่ให้เกิดความเสียหายทั้งระบบ
และช่วยลดปญัหาสญัญาณรบกวน

เป็น PCB CONVER ขาตัว IC แบบ TQFP 32 PIN ระยะขา
PITCH 0.8mm. ให้อยู่ในรูปของขาแบบ DIP 32 PIN
- PCB ZISE 1.9 X 4.2 CM.

(A-PC-E-00442)ET-PCB TQFP32                                            * 18.-

ET-PCB TQFP80                             * 30.-
เป็น PCB CONVER ขาตัว IC แบบ TQFP 80 PIN ระยะขา
PITCH 0.5mm. ให้อยู่ในรูปของขาแบบ PIN HEADER 20
PIN 4 ชุด
- PCB ZISE 4.3 X 4.3 CM

(A-PC-E-00440)

เป็น PCB CONVER ขาตัว IC แบบ TQFP 64 PIN ระยะขา
PITCH 0.8mm. ให้อยู่ในรูปของขาแบบ PIN HEADER 16
PIN 4 ชุด
- PCB ZISE 4.3 X 4.3 CM

(A-PC-E-00441)ET-PCB TQFP64                                           * 30.-

(C-YA-A-00099)ADP-SA410T                                             * 6,500 .-
เป็นชุดเปล่ียนอุปกรณ์ไอซีในแบบ DIP 32 PIN ให้เป็น
แบบ TSOP 32 PIN เพื่อให้สามารถใช้งาน COPY
ข้อมูลต่างๆ ด้วยเครื่อง  SUPERPRO  ได้ใช้กับไอซี
เช่น M29W040 แบบ TSOP

ADP-SA015A1T                                        * 4,800 .-(C-YA-A-00088)

เป็นชุดเปลี ่ยนอุปกรณ์ไอซีในแบบ DIP 32 PIN
ให้เป็นแบบ PLCC 32 PIN เพื่อให้สามารถใช้งาน
COPY ข้อมูลต่างๆ ด้วยเครื่อง SUPERPRO ได้
ใช้กับไอซี เช่น M29W040 แบบ PLCC

(A-PC-E-00445)ET-PCB SOIC28                                             * 15.-
เป็น PCB CONVER ขาตัว IC แบบ SOIC 28 PIN ระยะขา
ให้อยู่ในรูปของขาแบบ DIP 28 PIN (แบบขากว้าง 15.24 mm.)
- PCB ZISE 2 X 3.8 CM.
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