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อุปกรณตรวจวัดระยะทาง  GP2Y0A700K0F  
(Distance Measuring Sensors) 

 
 
 
 
 

คุณสมบัต ิ
1. สีผิวของวัตถุตางๆ จะมีผลกระทบนอยมากตอการสะทอนสัญญาณของตัวเซนเซอร จะมีผลบางในวัตถุ

ที่มีสีดํา ซึ่งเปนสีที่ทําใหการสะทอนของสัญญาณอินฟราเรดทําไดไมดีนัก 

2. ระยะทางในการตรวจจับวัตถุ 100 ถึง 500 เซนติเมตร 

3. ใหคาเอาตพุตเปนแรงดัน (Analog Voltage) 

4. ไมจําเปนตองมีวงจรควบคุมภายนอกเพียงแคจายไฟเลี้ยง (VCC ,GND) ก็สามารถนําเอาตพุตของ

ตัวเซนเซอรไปใชงานไดเลย ซึ่งแรงดัน Vcc ที่ใชจะอยูในชวง 4.5 ถึง 5.5 V  โดยปกติจะใชที่ 5 V แต

สามารถทนแรงดันตํ่าสุด และ สูงสุด ได –0.3 ถึง +7 V  
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

บล็อกไดอะแกรมภายในของ GP2Y0A700K0F
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การนําไปประยุกตใชงาน (Applications) 
1. ใชในฟงกชันการโฟกัสระยะของเครื่องโปรเจคเตอร  Projector (for auto focus) 

2. ใชเปนเซนเซอรของหุนยนตทําความสะอาด (Robot cleaner) 

3.  สวิตช อัตโนมัติ สําหรับหลอดไฟ หรือ เคร่ืองใชไฟฟา อ่ืนๆ  (Auto-switch for illumination, etc.) 

4.  เซนเซอรตรวจจับตัวบุคคล (Human body detector) 

5.  เซนเซอรตรวจนับวัตถุบนสายพานลําเรียงในงานอุตสาหกรรม 

6.  เซนเซอรปองกันอันตรายจากการปดประตู ของระบบประตูอัตโนมัติ เชน รถไฟฟา, ลิฟโดยสาร เปนตน 

 

 

 
 

กราฟแสดงความสัมพันธระหวาง แรงดันเอาตพุต กับ ระยะทางที่เกิดการสะทอนกลับของเซนเซอร 
 

 

 จากรูปกราฟเปนระดับเอาตพุตของสัญญาณที่ขา Vo ซึ่งจะมีการเปลี่ยนแปลงตามการสะทอนของวัตถุ  

ในชวงระยะทาง 100 ถึง 500 cm  ซึ่งเปนระยะในการตรวจจับวัตถุ (Detection) ของเซนเซอร โดยจากกราฟทดสอบ

โดยใชแผนกระดาษสีขาวซึ่งมีคุณสมบัติในการสะทอนสัญญาณอินฟราเรดไดดี (Reflectance 90%) 
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ตารางคุณสมบัติของตัวเซนเซอร 

 
 

 

 

 

 

คาบเวลาการทํางานของเซนเซอร 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ขอแนะนําการใชงานเซนเซอร 
1. ควรดูแลรักษาเลนส ของเซนเซอรใหสะอาดอยูเสมอ  เพราะ ฝุน , นํ้า , นํ้ามัน หรือ สิ่งสกปรก จะมีผลตอ

คุณสมบัติการทํางานของเซนเซอร  

2. เนื่องจากเซนเซอรน้ีใชคุณสมบัติของการสง และ สะทอนคลื่นแสงของ LED ที่มีความยาวแสง (λ = 870 ± 

70nm) ดังนั้นแสงจากภาวะแวดลอม เชน แสงจากดวงอาทิตย หรือ อุปกรณกําเนิดแสงอื่นๆ อาจมีผลกระทบ

กับคุณสมบัติของเซนเซอร ดังนั้นในการติดต้ังเซนเซอร ควรพิจารณาเรื่องภาวะแวดลอมของแสงใหดี หรือ 

อาจทําการครอบตัวอุปกรณดวยวัสดุตางๆ เพื่อปองกันการรบกวนของแสงจากภายนอก แตหามครอบบัง

เลนสของเซนเซอรเด็ดขาด 

*L : คือ ระยะทางของการสะทอนวัตถุ 

Note 1 : ทดสอบโดย ใชการสะทอนวัตถุทีเ่ปน กระดาษสีขาวทีมี่คาการสะทอน (reflectance) 90 % 

Note 2 : คาที่วัดไดระยะทาง 550 ซม. เปนคาเฉลี่ยจากการทดสอบวัดคา ทั้งหมด 20 ครัง้
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3. พื้นผิวของวัตถุมีผลตอการสะทอนของสัญญาณ เชน พื้นผิวที่ลาดเอียงของวัตถุอาจสะทอนสัญญาณหักเห

ออกไป ไมสะทอนกลับมายังเซนเซอร ดังนั้นจึงควรพิจารณาเรื่องพื้นผิวของวัตถุใหดี เชน จัดวัตถุใหวางต้ัง

ฉากกับเซนเซอร เปนตน 

4. ในกรณีที่ใชเซนเซอรตรวจจับเสนรอยตอของวัตถุควรใหเสนอยูในแนวตั้ง ดังรูปดานลาง 

 

    ผิด (Incorrect)             ถูก (Correct) 
 

 

 

 
 
 
 
 

5.   กรณีการตรวจจับ หรือ นับวัตถุที่เคลื่อนที่ แนะนําใหออกแบบการเคลื่อนที่ของวัตถุใหเคลื่อนผานทาง

แนวนอน ไมควรออกแบบใหเปนแนวตั้งเพราะอาจเกิดการผิดพลาดไดงาย ดังรูปดานลาง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

5. เพื่อเสถียรภาพของไฟเลี้ยงที่จายใหเซนเซอร แนะนําใหตอคาปาซิเตอร 10uF ครอม VCC และ GND ของ

ตัวเซนเซอร 

6. ควรใช Power Supply ที่สามารถจายกระแสไดไมตํ่ากวา 350mA เพราะอุปกรณเซนเซอรน้ีตองการกระแส

อยางต่ํา 330mA 

7. หาม ลางทําความสะอาดตัวเซนเซอรดวยนํ้า ควรใชผาสะอาด และ แหงเช็ดทําความสะอาดแทน  

 
 
 
 
 

 

ถูก ผิด 
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การนําไปตอใชงาน 
 จะมีขาสัญญาณสําหรับตอใชงาน 3 ขา คือขาสัญญาณ Vo (Analog Output)  ,  VCC และ GND มีการจัดเรียง

ในลักษณะตอไปนี้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การนําไปประยุกตใชงานสามารถทําไดในหลายลักษณะขึ้นอยูกับลักษณะงานที่เราตองการ เชน ใชเปน

เซนเซอรตรวจสอบระยะการชนของรถยนต หรือ นํามาใชกับ Robot  เพื่อตรวจสอบวัตถุหรือสิ่งกีดขวางในตําแหนง

ตางๆ ที่ตองการ 

เนื่องจากเอาตพุตของตัวเซนเซอรจะไดออกมาเปนแรงดันอนาลอก ดังนั้นการจะนํามาตอกับตัวไมโคร-

คอนโทรลเลอรน้ันจึงตองผานกระบวนการแปลงสัญญาณเสียกอนเพื่อใหไดสัญญาณ ในรูปแบบดิจิตอลที่ MCU 

สามารถประมวนผลได โดยใชอุปกรณแปลงสัญญาณ Analog to Digital Converter  หรือ อาจนําเอาเอาตพุตของ

ตัวเซนเซอรมาตอเขากับวงจรเปรียบเทียบแรงดัน (Comparator) แลวใหมีสภาวะเอาตพุตออกมาเปน “0” (0 V) หรือ 

“1” (+5V) ก็ไดเชนกัน  

กรณีตองการตอรวมกับ ET-ROBOT  STAMP P40  ซึ่งเนื่องจากเปนไมโครคอนโทรลเลอรที่ไมมีโมดูล

แปลงสัญญาณอนาลอกเปนดิจิตอล (A to D) ภายในดังนั้นวิธีการงายสุดก็คือการนํามาตอเปนวงจรเปรียบเทียบ

แรงดันดังตัวอยางวงจรตอไปนี้ 

 



การใชงาน GP2Y0A700K0F 

 - 6-  www.ett.co.th 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

จากวงจรเราสามารถปรับระดับระยะทางในการตรวจจับไดโดยการปรับที่ VR10k โดยหากตอวงจรใน

ลักษณะนี้เมื่อ Sensor  มีการสะทอนกับวัตถุหรือ ตรวจจับวัตถุไดเอาตพุตของวงจรนี้จะเปนลอจิก “0” (LED ติด

สวาง) และ หากไมมีการสะทอนสัญญาณจากวัตถุเอาตพุตของวงจรก็จะมีลอจิก “1” (LED ดับ)   
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